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(54) Bezeichnung: Steuervorrichtung und Verfahren fur mindestens einen damit koppeibaren Antrieb f ur Ge- 
baudeinstaliationen 

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betriffteine Steuer- 
vomchtung und ein Verfahren fur mindestens einen damit 
koppeibaren Antrieb, ihsbesondere einen elektrischen An- 
trieb, fur Gebaudeinstallationen, wobei mindestens ein In- 
terpretationsmittel (10) zur automatischen Umwandlung 
von uber ein Bussystem (40) empfangenen digitalen Licht- 
steuersignalen (400) In Steuerbefehle fur mindestens einen 
Antrieb (80) vorgesehen Ist. Dadurch wird die Aufgabe ge- 
lost, eine Steuervorrichtung und ein Verfahren zur Steue- 
rung elektrischer Antriebe anzugeben, mit dam eine einfa- 
Che und wirtschaftiiche Nutzung vorhandener Bussysteme 
zur Uchtsteueoing erfolgen kann. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Steuervorrichtung 
fur mindestens einen damit koppelbaren Antrieb fiir 
Gebaudeinstallationen gemad dem Oberbegriff des 
Anspruchs 1. Die Erfindung betrifft weiterhin ein Ver- 
fahren zur Steuerung von Antrieben fiir Gebaudein- 
stallationen gemaR dem Oberbegriff des Anspruchs 
15. 

[0002] Technische Systeme fiir Gebaudeinstallatio- 
nen, insbesondere lichttechnlsche Systeme, werden 
zunehmend uber digttale Bussysteme angesteuert. 
Dabei konnen durch die gezielte Ansteuerung auch 
komplexe Beleuchtungsanlagen relativ einfach reali- 
siert werden, da die Beleuchtungssteuerung von el- 
nem zentralen Punkt aus und uber das Bussystem 
erfolgen kann. 

[0003] Eine Programmierung einzelner Beleuch- 
tungsszenen und unterschiedlicher Anwendungen ist 
so einfach und leicht bedlenbar mdglich. 
[0004] Die Oberwachung und Wartung solcher bus- 
gesteuerter Beleuchtungslangen ist besonders ein- 
fach und kostengunstlg, da die Beleuchtungsanlage 
von einem zentralen Punkt aus verwaltet und gewar- 
tet werden kann. 

Stand der Technik 

[0005] Zur digltalen Ansteuerung lichttechnischer 
Betrlebsgerate, zum Beispiel von Transformatoren 
fur Halogennledervolt-Systeme, Dimmer oder elek- 
tronische Vorschaltgerate fiir Leuchtstofflampen wur- 
de ein einheitlicher Standard nach der Norm DIN lEC 
50929 entwickelt. Dieser auch ^Digital Addressable 
Lighting Interface" oder kurz DAL! genannte Stan- 
dard bietet eine Schnittstelle, iiber die lichttechnlsche 
Betriebsgerate angesteuert werden konnen. Es kon- 
nen dabei Produkte unterschiedlicher Hersteller ein- 
fach miteinander kombiniert werden. 
[0006] Die Funktlonalltat des DALI-Sytems be- 
schrankt sich nur auf Beleuchtungsanwendungen; 
nurfur diese spezielle Funktion sind Befehie definiert. 
Der entsprechende Befehlssatz ist In der Norm DIN 
ICE 60929 «Wechselstromversorgte elektronische 
Vorschaltgerate fur rohrenformige Lampen" festge- 
legt. Mit dem DALl-Standard konnen bis zu 64 unter- 
schiedliche beleuchtungstechnische Gerate uber ei- 
nen gemeinsamen Steuerbus miteinander verbun- 
den und angesteuert werden. 
[0007] Fur modeme gebaudetechnische Aufgaben, 
insbesondere in Buro-und Mehrzweckraumen, ist die 
allelnige Steuerung des Beleuchtungssystems uber 
eine gemeinsames Bussystem haufig nicht ausrei- 
chend. In sotchen Raumen mussen ubiicher Weise 
vieimehr auch einer oder mehrere Antriebe fur Jalou- 
sien, Rollos, Fenster oder Leinwande angesteuert 
werden. 



Aufgabenstellung 

[0008] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist da- 
her, eine Steuer vomchtung und ein Verfahren zur 
Steuerung von Antrieben anzugeben, mit der eine 
einfache und wirtschaftliche Nutzung vorhandener 
Bussysteme zur Lichtsteuerung erfolgen kann. 
[0009] Die Aufgabe wird durch eine Steuervorrich- 
tung fiir mindestens einen damit koppelbaren An- 
trieb, insbesondere einen elektrischen Antrieb, fur 
Gebaudeinstallationen mit den Merkmalen des An- 
spruchs 1 gelost. 

[0010] Demgemali ist mindestens ein Interpretatl- 
onsmittel zur automatischen Umwandlung von iiber 
ein Bussystem empfangenen digitalen Lichtsteuersi- 
gnalen in Steuerbefehle fiir mindestens einen Antrieb 

vorgesehen. 

[0011] Durch die Interpretation der Lichtsteuersig- 
nalen in Steuerbefehle fiir Antriebe lasst sich eine 
Einbindung einer Steuen/orrichtung fur Antriebe in 
ein Bussystem, das ausschllelilich Lichtsteuersigna- 
le iibertragt. errelchen. Damit konnen grundsatzlich 
alie ansteuerbaren Gebaudeinstallationeri, wie z.B. 
Jalousien, Vorhange, Rollos, Leinwande, elektrische 
Gerate, Computerantagen, Heizungen, Klimaanla- 
gen, Fahrstiihle und/oder Alarmanlagen durch Licht- 
steuersignale gesteuert werden. Auch pneumati- 
sche, hydraulische oder beliebige andere Antriebe 
fur Gebaudeinstallationen, beispielsweise zum An- 
trieb von Tiiren oder Toren konnen so gesteuert wer- 
den. 

[0012] Die Steuervorrichtung weist vorteilhafl einen 
Anschluss fiir ein Bussystem zur Qbertragung diglta- 
ler Lichtsteuersignale auf. Vorhandene Steuerieitun- 
gen eines die Beleuchtung steuernden Bussystems 
konnen so einfach in die Steuen/orrichtung einge- 
steckt bzw. auf eine andere Art mit dieser verbunden 
werden. 

[0013] Zur Einbindung der Steuervorrichtung in ein 
vorhandenes oder geplantes Bussystem nach dem 
DALl-Standard werden digitale Lichtsteuersignale 
nach der Norm DIN ICE 60929 automatisch in Steu- 
erbefehle fiir den mindestens einen Antrieb umge- 
wandelt. Dabei werden die Steuerbefehle vorzugs- 
weise zur Steuerung von Antrieben fiir alie Typen von 
Behangen im Gebaudebereich, insbesondere von 
Vorhangen, Jalousien, RolHaden und/oder Leinwan- 
den venfl/endet, um eine vollkommene Automatisie- 
rung des jeweiligen Raumes vornehmen zu konnen. 
[0014] Eine einfache und komfortable Anwendung 
der Steuervorrichtung wind durch das Vorsehen von 
Speichermltteln zur Speicherung mindestens einer 
vorgebbaren Sollposition mindestens eines Antrie- 
bes erreicht. Die vorgespelcherte Sollposition kann 
so insbesondere einfach durch einen einzigen Steu- 
erbefehl angefahren werden, wodurch eine iibemna- 
lilge Belastung des Bussystems vermieden wird. 
[0015] Zur prazlsen Steuerung der Antriebe kann 
iiber das Bussystem die aktuelle Position eines be- 
weglichen Telles mindestens eines Anthebes oder 
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aber die aktuelle Position mindestens eines Behan- 
ges an die Steuervorrichtung zuriick ubemnittelt wer- 

den. Auf diese Weise kann von einer in der Steuer- 
vorrichtung vorgesehenen internen Logik ein weite- 
res Verfahren des jeweiligen Antriebes, belspieiswei- 
se 2um Ausgleich von Toleranzen Oder zur exakten 
Erreichung einer vorgegebenen Sollposition veran- 
lasst werden. Weiterhin kann die Position des min- 
destens einen Antrlebs auch an eine zentrale Bus- 
steuerung ubermlttelt werden und zur allgemeinen 
Oberwachung der jeweiligen Antriebe bzw. der damit 
angesteuerten Behange dienen. 
[0016] Um be! der Installation der Steuervorrichtung 
und der Antriebe eIne einfache Oberpriifung der 
Funktion des Antriebs bzw. der Verkabelung vomeh- 
men zu konnen, ist die Steuervorrichtung auch uber 
eine An-/Ausschalter, und insbesondere liber einen 
Taster, betatigbar. Der Taster kann in vorteilhafter 
Weise am Schnittstelleneingang der Steuervorrich- 
tung angebracht werden. Dadurch erhalt der Elektro- 
installateur oder ein Jalouslebauer die Moglichkeit, 
die Installation unabhangig von der Funktion des DA- 
Ll-Systembusses bzw. unabhangig von einer Bus- 
steuerzentrale zu uberprufen. 
[0017] Ein wirtschaftlicher Betrieb der Steuervor- 
richtung wird dadurch errelcht, das die Steuervorrich- 
tung parallel zusammen mit anderen Geraten, insbe- 
sondere auch Beleuchtungsgeraten, nach dem Stan- 
dart DIN ICE 60929 und insbesondere dem DA- 
Ll-Standard betrieben werden kann. 
[0018] Eine weitere Vereinfachung der Installation 
und des Betriebes wird durch die automatische Zu- 
welsung einer Adresse an die Steuervorrichtung er- 
reicht. Die Zuwelsung kann insbesondere von einer 
das Bussystem steuernden zentralen Steuerelnheit 
vorgenommen werden. Dies hat den Vorteil, dass be! 
der Installation der Steuervorrichtung deren Adresse 
im Bussystem nicht durch eine physlsche Einstellung 
an der Steuervorrichtung selbst vorgenommen wer- 
den muss, sondem von der zentralen Steuereinrich- 
tung aus zugewlesen werden kann. Die Steuervor- 
richtung muss zur Adressierung daher auch nicht ge- 
offnet werden. Durch die automatisch vomehmbare 
Adressierung der Steuervorrichtung kann diese an 
einer beliebigen Stetle mIt dem Bussystem verbun- 
den werden und dann von der zentralen Steuereln- 
heit aus inltialislert werden, ohne dass weitere tech- 
nlsche Handhabungen an der Steuervorrichtung not- 
wendig werden. Dadurch wird eine schnelle und ein- 
fache Montage errelcht. 

[0019] Zur Oberprufung der Funktionsfahigkeit der 
Steuervorrichtung ist an der Steuervorrichtung vor- 
teilhaft mindestens eine Anzeigeeinrichtung, insbe- 
sondere eine LED zur Anzeige des Schaltzustandes 
mindestens eines Antriebs vorgesehen. 
[0020] MIt Vorteil sind dabei zwei Anzeigevorrich- 
tung vorgesehen, die die Bewegungsrichtung min- 
destens eines beweglichen Teiles mindestens eines 
Antriebes anzeigen. Der Installateur kann so den An- 
schluss des digltalen Bussystems und den Anschluss 



der Antriebe einfach uberprufen. 
[0021] Die Aufgabe wird weiterhin durch ein Verfah- 
ren zur Steuerung von Antrieben. insbesondere elek- 
Irischer Antriebe, fur Gebaudeinstallationen mittels 
einer Steuervorrichtung, insbesondere einer oben 
beschriebenen Steuervorrichtung, mit der mindes- 
tens ein Antrieb koppelbar ist. mit den Merkmalen 
des Anspruchs 15 geiost. 

[0022] Demgemafi werden uber ein Bussystem an 
die Steuervorrichtung ubertragene digitale Lichtsteu- 
erslgnale mittels eines Interpretationsmittels in Steu- 
erbefehle fur mindestens einen Antrieb umgewan- 
delt. 

[0023] Dabei konnen insbesondere digitale Licht- 
steuersignale der Norm DIN ICE 60929 und insbe- 
sondere LIchtsteuersignale nach dem DALI-Standard 
in Steuerbefehle umgewandelt werden. Mit dem Ver- 
fahren konnen so vorteilhaft Antriebe fur alle Typen 
von Behangen im Gebaudebereich uber Lichtsteuer- 
signale an angesteuert werden. 

Ausfuhmngsbeispiel 

[0024] Die Erfindung wird im Folgenden anhand der 
Zeichnungen der Figuren exemplarisch naher erlau- 
tert. 

[0025] Eszeigen: 

[0026] Fig. 1 prinzipieller Aufbau eines Bussystems 
mit dem erfindungsgemaHen Steuergerat; und 
[0027] Fig. 2 prinzipieller Aufbau des erfindungsge- 
malien Steuergerats. 

[0028] In Fig. 1 ist ein prinzipieller Aufbau eines 
Bussystems zur Qbertragung digitaler LIchtsteuersig- 
nale nach dem DALI-Standard gezeigt Das Bussys- 
tem besteht aus einer zentralen Steuerelnheit 4, die 
die Bussignale auf eine die einzelne Gerate verbin- 
denden Busleitung 40 aufbringt. Uber die Busieitung 
40 konnen weiterhin auch Ruckmeldungen der jewei- 
ligen Gerate an die zentrale Steuerelnheit 4 {DA- 
LI-Control!er) erfolgen. 

[0029] Auf der Busleitung 40 werden digitale LIcht- 
steuersignale 400 zwischen den angeschlossenen 
Geraten 1 - 5 ausgetauscht. An ein Bussystem nach 
dem Standart DIN ICE 60929 lessen sich bis zu 64 
unterschledliche Gerate anschlieden. Typischenvel- 
se sind dies Transformatoren 1 fur Halogennieder- 
voltsysteme, Dimmer 2 oder elektronische Vorschalt- 
gerate 3 fur Leuchtstofflampen. 
[0030] Die zentrale Steuerelnheit 4 weist den einzel- 
nen Geraten 1-5 und insbesondere auch der erfin- 
dungsgemaflen Steuervorrichtung 5 jeweils eine ein- 
deutige Adresse innerhalb des Bussystems 40 zu. 
Diese Adressierung kann zufailig vorgenommen wer- 
den. Die jeweils von der zentralen Steuerelnheit 4 zu- 
geordnete Adresse wird dann in dem jeweiligen Ge- 
rat 1 - 5 gespeichert und steht zur Ansprache des ]e- 
. welligen Gerates 1 - 5 Im Bussystem 40 zur Verfu- 
gung. 

[0031] Weiterhin wird nun die erfindungsgemalie 
Steuervorrichtung 5 zur Steuerung mindestens eines 
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an die Steuervorrichtung anschiieflbaren Antriebes 
80 fur die Gebaudeinstallation zum Bus 40 hinzuge- 
fiigt. An die Steuervorrichtung 5 konnen dann einer 
Oder mehrere Antriebe 80 zur Betatigung beispiels- 
weise von Vorhangen, Jalousien, Rollladen und/oder 
Leinwanden bzw. zur Fenstersteuerung angeschlos- 
sen werden. 

[0032] Jedes der maximal 64 an den Bus anschlieli- 
baren Gerate 1 bis 5 kann einzein adressiert und an- 
gesprochen werden. Im Falle der Steuervorrichtung 5 
wird dies durch die automatische Umwandlung der 
auf dem Bus 40 aufgebrachten digitalen Lichtsteuer- 
signale 400 in Steuerbefehle fur mindestens einen 
Antrieb 80 durch ein Interpretatlonsmittel 10 en-eicht. 
[0033] In Fig. 2 1st ein schematischer Aufbau der 
Steuervorrichtung gezeigt. Die Steuervorrichtung 
weist eine Anschluss 7 zum Anschluss des Bussys- 
terns zur Ubertragung digitaler Lichtsteuersignale, 
insbesondere eine DALl-Schnittstelle, auf. Weiterhin 
ist an die Steuervorrichtung 5 eine Netzversorgung 6 
zur Verfugungsstellung des Steuerstroms und gege- 
benenfalls des Stromes fur einen uberdie Anschlus- 
se 8 anschiielibare Antriebe 80 anschlieflbar. An die 
Steuervorrichtung 5 konnen dabei einer oder mehre- 
re Antriebe 80 angeschlossen werden. 
[0034] Die Steuen/orrichtung weist Interpretations- 
mittel 10 auf, die die iiber den Anschluss 7 empfan- 
gen digitalen Lichtsteuersignale 400 in Steuerbefehle 
fur mindestens einen Antrieb 80 umwandelt, und die- 
se entweder als Steuersignal uber den Anschluss 8 
an den Antrieb 80 weitergibt oder aber bereits die An- 
triebsspannung an den Anschluss 8 aniegt. 
[0035] Die Steuervorrichtung 5 weist weiterhin Spei- 
chermittel 100 auf, die zur Speicherung mindestens 
einer Sollposition eines mit der Steuervorrichtung 5 
verbundenen Antriebs 80 dienen. Der Antrieb 80 
kann so mit einem einzigen Befehl in eine in den 
Speichermittein 100 gespeicherte Position verfahren 
werden. 

[0036] Die Steuervorrichtung weist weiterhin zwei 
LEDs 9 auf, mit den der jeweiiige Schaltzustand der 
Steuervorrichtung angezeigt wird, Dadurch wird die 
Installation vereinfacht, da ein Installateur die jeweiii- 
ge Fahrtrichtung des Antriebes durch Betrachtung 
der LEDs feststellen kann und nicht in der Nahe des 
jeweiligen Antriebes sein muss, der haufig von Instal- 
lationspunkt des Steuergerates 5 aus nicht sichtbar 
ist. 

[0037] Mit der Steuervorrichtung 5 konnen ein oder 
mehrere Antriebe 80 gemeinsam verfahren werden 
und beliebige, speicherbare Zwischenpositionen dl- 
rekt angefahren werden. Dadurch konnen beispiels- 
weise Sonnenschutzblenden prazise und in identi- 
sche Hohen verfahren werden um so beispielsweise 
einen homogenen Gesamteindruck einer Fassade 
herzustellen. 

[0038] Uber das Bussystem 40 zu Obertragung digi- 
taler Lichtsteuersignale 400 konnen weiterhin die Be- 
triebspositionen, die aktuellen Ist-Positionen oder 
beispielsweise auch Storfalle in Form einer Blockie- 



rung bzw. eines Motorausfalles und andere Statusda- 
ten der jeweiligen Antriebe von der Steuen/orrichtung 
5 an die zentrale Steuereinheit 4 ubermittelt werden. 
Dadurch kann eine einfache Fehlerbehebung und 
eine einfache Wartung des Systems bei einer erhoh- 
ten Zuveriassigkeit gewahrieistet werden. 

Patentanspriiche 

1 . Steuervorrichtung fur mindestens einen damit 
koppelbaren Antrieb, insbesondere einen elektri- 
schen Antrieb, fur Gebaudeinstailationen, gekenn- 
zeichnet durch mindestens ein Interpretationsmittei 
(10) zur automatischen Umwandlung von uber ein 
Bussystem (40) empfangenen digitalen Lichtsteuer- 
signalen (400) in Steuerbefehle fiir mindestens einen 
Antrieb (80). 

2. Steuen/orrichtung nach Anspruch 1, gekenn- 
zeichnet durch mindestens einen Anschluss (7) fur 
das Bussystem (40) zur Obertragung digitaler Licht- 
steuersignale (400). 

3. Steuervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzelchnet, dass die digitalen Lichtsteuer- 
signale (400) und/oder der Anschluss (7) fur das Bus- 
system (40) der Norm DIN lEC 60929, insbesondere 
dem DALI-Standard, entspricht. 

4. Steuervon'ichtung nach einem der vorstehen- 
den Anspruche. dadurch gekennzelchnet, dass die 
Steuerisefehle zur Steuerung von Antrieben (80) fur 
alle Typen von Behangen im Gebaudebereich, insbe- 
sondere von Vorhangen, Jalousien, Rollladen 
und/oder Leinwanden dienen. 

5. Steuervorrichtung nach einem der vorstehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass min- 
destens ein Speichermittel (100) zur Speicherung 
mindestens einer vorgebbaren Sollposition mindes- 
tens eines Antriebs (80) vorgesehen ist. 

6. Steuen/orrichtung nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, dass mindestens ein Antrieb (80) in 
mindestens eine, insbesondere in sechzehn, vorgeb- 
bare Sollposition verfahrbar Ist. 

7. Steuen/orrichtung nach einem der vorstehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass eine 
aktuelle Position eines beweglichen Tells mindestens 
eines Antriebs (80) und/oder die aktuelle Position 
mindestens eines Behanges an die Steuervorrich- 
tung (5) ubermittelbar ist 

8. Steuervorrichtung nach einem der vorstehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass zur 
Funktionsprufung mindestens eines an die Steuer- 
vorrichtung (5) angeschlossenen Antriebs (80) ein 
Ein/Aus Schalter, insbesondere ein Taster, mit der 
Steuervorrichtung (5) verbindbar ist. 
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9. Steuervorrichtung nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Ein/Aus Schalter am An- 
schluss (7), insbesondere an dem Anschluss (7) 
nach DIN EC 60929 bzw. an der DALI-Schnittstelle, 
anschliedbar \st 

10. Steuervorrichtung nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet, dass mit dem Ein/Aus Schalter eine 
Spannung, insbesondere eine Netzspannung, insbe- 
sondere von 230V an den Anschluss (7) aniegbar ist. 

11 . Steuervorrichtung nach einem der vorstehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass diese 
gemeinsam mit anderen Geraten (1, 2, 3) nach DIN 
lEC 60929, Insbesondere nach dem DALI-Standard, 
betreibbar ist. 

12. Steuervorrichtung nach einem der vorstehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die- 
ser automatlsch eine Adresse im Bussystem (40), 
insbesondere durch eine zentrale Steuereinheit (4), 

zuweisbar ist. 

13. Steuervorrichtung nach einem dervorstehen- 
den Anspruche, gekennzeichnet durch mindestens 
eine Anzeigeeinrichtung (9), insbesondere eine LED, 
zur Anzeige des Schaltzustandes mindestens eines 
Antriebs (80). 

14. Steuervorrichtung nach Anspruch 13, da- 
durch gekennzeichnet, dass zwel Anzeigevorrichtun- 
gen (9), insbesondere zwel LEDs vorgesehen sind, 
die die Bewegungsrichtung mindestens eines be- 
wegllchen Tells mindestens eines Antriiebes (80) an- 
zelgen. 

15. Verfahren zur Steuerung von Antrleben, ins- 
besondere elektrischer Antriebe, fur Gebaudeinstal- 
lationen mittels einer Steuervorrichtung, Insbesonde- 
re gemali einem der vorstehenden Anspruche, mit 
der mindestens ein Antrieb koppelbar ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass uber ein Bussystem (40) an die 
Steuervorrichtung (5) ubertragene digltale Lichtsteu- 
erslgnale (400) mittels eines Interpretatlonsmlttels 
(10) In Steuerbefehie fur mindestens einen Antrieb 
(80) umgevi/andelt werden. 

16. Verfahren nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die digltaien Lichtsteuersignaie 
(400) der Norm DIN lEC 60929, insbesondere dem 
DALI-Standard, entsprechen. 

17. Verfahren nach Anspruch 15 Oder 16, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Steuerbefehie An- 
triebe (80) fiir aiie Typen von Behangen im Gebaude- 
berelch, insbesondere von Vorhangen. Jalousien, 
Rollladen und/oder Leinwanden steuern. 

18. Verfahren nach einem der Anspruche 15 bis 
17, dadurch gekennzeichnet, dass mittels eines 



Speichermittels (100) mindestens eine vorgebbare 
Sollposition mindestens eines Antriebs (80) gespei- 
chert wird und der mindestens eine Antrieb in die 
mindestens eine Sollposition verfahren wird. 

19. Verfahren nach einem der Anspruche 15 bis 

18, dadurch gekennzeichnet, dass eine aktuelle Po- 
sition eines beweglichen Tells mindestens eines An- 
triebs (80) und/oder die aktuelle Position mindestens 
eines Behanges ermlttelt wird. 

20. Veri'ahren nach einem der Anspruche 15 bis 

19, dadurch gekennzeichnet, dass der Steuervorrich- 
tung (5) automatlsch eine Adresse im Bussystem 
(40), Insbesondere von einer zentralen Steuereinheit 
(4). zugewiesen wird. 

21. Verfahren nach einem der Anspruche 15 bis 

20, dadurch gekennzeichnet, dass zur Funktlonspru- 
fung mindestens eines an die Steuervorrichtung (5) 
angeschlossenen Antriebs (80) mittels eines Ein/Aus 
Schalters eine Spannung, insbesondere eine Netz- 
spannung, am Anschluss (7) des digltaien Bussys- 
tems (40) angelegt wird. 

22. Verfahren nach einem der Anspruche 15 bis 

21, dadurch gekennzeichnet, dass die mit mindes- 
tens einem Antrieb (80) verbindbare Steuervorrich- 
tung (5) gemeinsam mit anderen Geraten nach DIN 
lEC 60929. insbesondere des DALl-Standards be- 
trieben wird. 

23. Verfahren nach einem der Anspruche 15 bis 

22, dadurch gekennzeichnet, dass mittels mindes- 
tens einer Anzeigeeinrichtung (3), insbesondere ei- 
ner LED, derSchaltzustand mindestens eines elektri- 
schen Antriebs (80) angezeigt wird. 

Es folgt ein Blatt Zeichnungen 



11/7/2006, EAST Version: 2.1.0.14 



DE 103 06 080 A1 2004.08.26 

Anhangende 2!eichnungen 




FIG 2 



7 




6 


1 




10 


— 100 


1 


8 




6/6 



11/7/2006, EAST Version: 2.1.0.14 



PTO 07-262 Patent No. DE 1 03 06 080 Al 



CONTROL DEVICE AND METHOD FOR AT LEAST ONE DRIVE THAT CAN BE 
COUPLED WITH THIS CONTROL DEVICE FOR BUILDING INSTALLATIONS 

Dr. Thomas Knoop et al. 



UNITED STATES PATENT AND TRADEMARK OFFICE 
WASHINGTON, D.C. NOVEMBER 2006 

TRANSLATED BY THE MCELROY TRANSLATION COMPANY 



FEDERAL REPUBLIC OF GERMANY 
GERMAN PATENT AND TRADEMARK OFFICE 
PATENT NO. 103 06 080 Al 
(Offenlegungsschrift) 

Int. Cl7: G 05 B 19/04 



Filing No.: 
Filing Date: 

Date Laid-open to Public Inspection: 



103 06 080.4 
February 7, 2003 
August 26, 2004 



CONTROL DEVICE AND METHOD FOR AT LEAST ONE DRIVE THAT CAN BE 
COUPLED WITH THIS CONTROL DEVICE FOR BUILDING INSTALLATIONS 

[Steuervorrichtung und Verfahren fur mindestens einen damit koppelbaren Antrieb fur 

Gebaudeinstaliationen] 



Inventors: Dr. Thomas Knoop et al. 

Applicant: LichtVision Gesellschaft fur 

Lichttechnik und 
Gebaudemanagement mbH 

Examination request according to §44 Patent Act has been filed 

The following information has been taken [unedited] from documents submitted by the 

applicant 

[0001] 

The invention relates to a control device for at least one drive that can be coupled with 
this control device for building installations according to the preamble of Claim 1. The invention 
further relates to a method for controlling drives for building installations according to the 
preamble of Claun 15. 



[0002] 

Technical systems for building installations, especially lighting systems, are increasingly 
being controlled by means of digital bus systems. In this way, even complex lighting 
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arrangements can be realized relatively easily through targeted control, because the lighting can 
be controlled from a central point via the bus system. 

[0003] 

Thus, the programming of individual lighting scenes and different applications can be 
controlled simply and easily. 

[0004] 

The monitoring and servicing of such bus-controlled lighting arrangements is especially 
simple and cost-effective, because the lighting arrangement can be managed and serviced from a 
central point. 

Prior art 
[0005] 

For the digital control of lighting control devices, for example, transformers for 
low-voltage halogen system, dimmers, or electronic ballasts for fluorescent lamps, a uniform 
standard was developed in accordance with DIN lEC 60929. This standard, which is also called 
"Digital Addressable Lighting Interface" or DALI for short, provides an interface, by means of 
which lighting control devices can be controlled. In this way, products from various 
manufacturers can be easily combined with each other. 

[0006] 

The functionality of the DALI system is limited only to lighting applications; commands 
are defined only for this special function. The corresponding set of commands is defined in the 
DIN lEC 60929 standard "Altemating current-powered electronic ballasts for tubular lamps." 
With the DALI standard, up to 64 different lighting devices can be interconnected and controlled 
via a common control bus. 

[0007] 

For modem building problems, especially in office and multi-purpose areas, the sole 
control of the lighting system via a common bus system is frequently not sufficient. In such 
areas, typically one or more drives for blinds, shades, windows, or screens also must be 
controlled. 
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Problem of the invention 
[0008] 

The problem of the present invention is to disclose a control device and a method for 
controlling drives, with which existing bus systems can be used easily and economically for 
controlling lighting. 

[0009] 

The problem is solved by a control device for at least one drive that can be coupled to this 
control device, particularly an electric drive, for building installations with the features of Claim 
1. . 

[0010] 

Accordingly, at least one interpretation means is provided for automatically converting 
digital light-control signals received via a bus system into control commands for at least one 
drive. 

[0011] 

By interpreting the light control signals into control conmiands for drives, a control 
device for drives can be linked into a bus system, which transmits light-control signals 
exclusively. In this way, in principle, all controllable building installations, e.g., blinds, curtains, 
shades, screens, electric devices, computer stations, heaters, air conditioners, elevators, and/or 
alarm systems can be controlled through light-control signals. Pneumatic, hydraulic, or any other 
type of drive for building installations, for example, for driving doors or gates, can also be 
controlled in this way. 

[0012] 

The control device advantageously has a connection for a bus system for transmitting 
digital light-control signals. Existing control lines of a bus system controlling the lighting can be 
easily plugged into the control device or can be connected to this device in a different way. 

[0013] 

For linking the control device into an existing or planned bus system according to the 
DALI standard, digital light control signals according to the DIN lEC 60929 standard are 
automatically converted into control commands for the one or more drives. Here, the control 
commands are advantageously used for controlling drives for all types of hangings in the 
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building sector, especially curtains, shades, roller blinds, and/or screens, in order to be able to 
realize full automation of the respective area. 

[0014] 

A simple and convenient use of the control device is achieved by providing storage 
means for storing at least one preset desired position of at least one drive. The preset desired 
position can be moved toward especially easily through a single control command, whereby 
excess loading of the bus system is avoided., 

[0015] 

For precise control of the drives, the current position of a moving part of at least one 
drive or else the current position of at least one handing can be transmitted back to the control 
device via the bus system. In this way, internal logic in the control device can trigger another 
method of the respective drive, for example, for equalizing tolerances or for exactly reaching a 
preset desired position. Furthermore, the position of at least one drive can also be transmitted to a 
central bus controller and can be used for general monitoring of the respective drive or the 
handing controlled by this drive. 

[0016] 

To be able to perform simple monitoring of the function of the drive or the wiring in the 
installation of the control device and the drives, the control device can also be activated via an 
on/off switch, and especially via a button. The button can be mounted advantageously on the 
interface input of the control device. In this way, the electrician or blinds maker can monitor the 
installation independent of the function of the D ALI system bus or independent of a bus control 
center. 

[0017] 

An economical operation of the drive device is achieved in that the control device can be 
operated in parallel together with other devices, especially also lighting devices, according to the 
DIN lEC 60929 standard and especially the DALI standard. 

[0018] 

The installation and the operation are further simplified through the automatic allocation 
of an address to the control device. The allocation can be performed, in particular, by a central 
control unit controlling the bus system. This has the advantage that during the installation of the 
control device, its address in the bus system does not have to be set through a physical setting on 
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the control device itself, but instead can be allocated by the central control device. The control 
device also does not have to be opened for addressing. Through the automatic addressing of the 
control device, this device can be connected to the bus system at any point and then can be 
initialized by the central control unit, without requiring additional specific handling of the 
control device. In this way, a fast and simple assembly is achieved. 

[0019] 

For monitoring the functionality of the control device, advantageously at least one 
display device, in particular, an LED for displaying the switch state of at least one drive, is 
provided on the control device. 

[0020] 

Advantageously, two display devices are provided, which indicate the direction of motion 
of at least one moving part of at least one drive. In this way, the installer can easily monitor the 
connection of the digital bus system and the connection of the drives. 

[0021] 

The problem is further solved by a method for controlling drives, especially electric 
drives, for building installations by means of a control device, in particular, a control device 
described above, with which at least one drive can be coupled, with the features of Claim 15. 

[0022] 

Accordingly, digital light-control signals transmitted via a bus system to the control 
device are converted by means of an interpretation means into control commands for at least one 
drive. 

[0023] 

In this way, in particular digital light-control signals of the DIN lEC 60929 standard and 
in particular light-control signals according to the DALI standard are converted into control 
commands. With the method, advantageous drives can be controlled via light-control signals for 
all types of hangings in the building sector. 

Embodiment 
[0024] 

The invention is explained in more detail using examples with reference to the drawings 
of the figures. 
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[0025] 

Shown are: 

[0026] 

Figure 1, block diagram of a bus system with the control device according to the 
invention; and 

[0027] 

Figure 2, block diagram of the control device according to the invention. 

[0028] 

In Figure 1, a block diagram of a bus system for transmitting digital light-control signals 
according to the DALI standard is shown. The bus system is composed of a central control unit 
4, which applies the bus signals to a bus line 40 connecting the individual devices. Furthermore, 
replies from the respective devices can also be sent to the central control unit 4 (DALI controller) 
via the bus line 40. 

[0029] 

Digital light-control signals 400 are exchanged between the connected devices 1-5 on the 
bus line 40. Up to 64 different devices can be connected to a bus system according to the DIN 
lEC 60929 standard. Typically, these devices are transformers 1 for low-voltage halogen 
systems, dimmers 2, or electronic ballasts 3 for fluorescent lamps. 

[0030] 

The central control unit 4 allocates a unique address within the bus system 40 to each 
individual device 1-5 and, in particular, also the control device 5 according to the invention. This 
addressing can be performed randomly. The address allocated by the central control unit 4 is then 
stored in the respective device 1-5 and is available for addressing the respective device 1-5 in the 
bus system 40. 

[0031] 

Furthermore, the control device 5 according to the invention is added to the bus 40 for 
controlling at least one drive 80 that can be connected to the control device. Then one or more 
drives 80 for activating, for example, curtains, shades, roller blinds, and/or screens or for 
controlling windows, can be connected to the control device 5. 
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[0032] 

Each of the maximum 64 devices 1-5 that can be connected to the bus can be addressed 
and activated individually. In the case of the control device 5, this is achieved through 
interpretation means 10 by the automatic conversion of the digital light-control signals 400 
applied to the bus 40 into control commands for at least one drive 80. 

[0033] 

In Figure 2, a schematic diagram of the control device is shown. The control device has a 
connection 7 for connecting the bus system for transmitting digital light-control signals, 
especially a DALI interface. Furthermore, a power supply 6 can be connected to the control 
device 5 for providing the control current and possibly the current for a drive 80 that can be 
connected via the connections 8. Here, one or more drives 80 can be connected to the control 
device 5. 

[0034] 

The control device has interpretation means 10, which converts digital light-control 
signals 400 received via the connection 7 into control commands for at least one drive 80 and 
which transmits these signals either as control signals via the connection 8 to the drive 80 or else 
applies the drive voltage to the connection 8. 

[0035] 

The control device 5 also has memory means 100, which are used for storing at least one 
desired position of a drive 80 connected to the control device 5. The drive 80 can be moved 
toward a position stored in the memory means 100 with a single conunand. 

[0036] 

The control device further has two LEDs 9, with which the respective switch state of the 
control device is displayed. In this way, the installation is simplified, because an installer can 
determine the respective direction of motion of the drive by viewing the LEDs and does not have 
to be near the respective drive, which is often not visible from the installation point of the control 
device 5. 



[0037] 

With the control device 5, one or more drives 80 can be activated in common and can be 
moved directly towards any intermediate position that can be stored. In this way, for example. 
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solar screens can be moved precisely and to identical heights, in order to produce, for example, a 
homogeneous overall impression of a fa9ade. 

[0038] 

Furthermore, for transmitting digital light-control signals 400, the operating positions, the 
current actual positions, or, for example, also errors in the form of a blockage or the loss of a 
motor and other status data of the respective drives can be transmitted from the control device 5 
to the central control unit 4 via the bus system 40. In this way, simple error correction and simple 
servicing of the system can be guaranteed with increased reliability. 

Claims 

1 . Control device for at least one drive that can be coupled with this device, especially an 
electric drive, for building installations, characterized by at least one interpretation means (10) 
for automatically converting digital light-control signals (400) received via a bus system (40) 
into control commands for at least one drive (80). 

2. Control device according to Claim 1, characterized by at least one connection (7) for 
the bus system (40) for transmitting digital light-control signals (400). 

3. Control device according to Claim 1 or 2, characterized in that the digital light-control 
signals (400) and/or the connection (7) for the bus system (40) conforms to the DIN lEC 60929 
standard, especially the DALI standard. 

4. Control device according to one of the preceding claims, characterized in that the 
control commands are used for controlling driyes (80) for all types of hangings in the building 
sector, in particular, shades, roller blinds, and/or screens. 

5. Control device according to one of the preceding claims, characterized in that at least 
one memory means (100) is provided for storing at least one preset desired position of at least 
one drive (80), 

6. Control device according to Claim 5, characterized in that at least one drive (80) can 
move into at least one, in particular into sixteen, preset desired positions. 

7. Control device according to one of the preceding claims, characterized in that one 
current position of a moving part of at least one drive (80) and/or the current position of at least 
one hanging can be transmitted to the control device (5). 

8. Control device according to one of the preceding claims, characterized in that for 
checking the function of at least one drive (80) connected to the control device (5), an on/off 
switch, in particular a button, can be connected to the control device (5). 
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9. Control device according to Claim 8, characterized in that the on/off switch can be 
connected to the connection (7), in particular, the connection (7) according to DIN lEC 60929 or 
to the DALI interface. 

10. Control device according to Claim 9, characterized in that a voltage, in particular, a 
power-supply voltage, especially 230V, can be applied to the connection (7). 

11. Control device according to one of the preceding claims, characterized in that this 
device can be operated in common with other devices (1, 2, 3) according to DIN lEC 60929, in 
particular, according to the DALI standard. 

12. Control device according to one of the preceding claims, characterized in that an 
address in the bus system (40) can be allocated to this control device automatically, in particular, 
by a central control unit (4). 

13. Control device according to one of the preceding claims, characterized by at least one 
display device (9), in particular, an LED, for displaying the switch state of at least one drive (80). 

14. Control device according to Claim 13, characterized in that two display devices (9), 
in particular, two LEDs, are provided, which display the direction of motion of at least one 
moving part of at least one drive (80). 

15. Method for controlling drives, in particular, electric drives, for building installations 
by means of a control device, in particular according to one of the preceding claims, with which 
at least one drive can be coupled, characterized in that digital light-control signals (400) 
transmitted via a bus system (40) to the control device (5) are converted by means of an 
interpretation means (10) into control conmiands for at least one drive (80). 

16. Method according to Claim 15, characterized in that the digital light-control signals 
(400) correspond to the DIN lEC 60929 standard, in particular, to the DALI standard. 

17. Method according to Claim 15 or 16, characterized in that the control commands 
control drives (80) for all types of hangings in the building sector, in particular, shades, roller 
blinds, and/or screens. 

18. Method according to one of Claims 15-17, characterized in that at least one preset 
desired position of at least one drive (80) is stored by means of a memory means (100) and the 
one or more drives are moved into the one or more desired positions, 

19. Method according to one of Claims 15-18, characterized in that a current position of a 
moving part of at least one drive (80) and/or the current position of at least one hanging is 
determined. 

20. Method according to one of Claims 15-19, characterized in that an address in the bus 
system (40) is allocated to the control device (5), in particular, by a central control unit (4). 

21. Method according to one of Claims 15-20, characterized in that for checking the 
function of at least one drive (80) connected to the control device (5), a voltage, in particular, a 
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power-supply voltage, is applied to the connection (7) of the digital bus system (40) by means of 
an on/off switch. 

22. Method according to one of Claims 15-21, characterized in that the control device (5) 
that can be connected to at least one drive (80) is operated in common with other devices 
according to the DIN lEC 60929, in particular, the DALI standard. 

23. Method according to one of Claims 15-22, characterized in that the switch state of at 
least one electric drive (80) is displayed by means of at least one display device (9), in particular, 
an LED. 
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